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Mises en station dans MAGNET Field

Parametrage et options

2 Procédure pour une mise en station sur un point connu avec visee arriere

3 Procédure pour la station libre



Choix de la mise en stations avec une station totale

= Le but est d'orienter la station totale sur votre chantier /
votre plan. Pour vous mettre en station, il vous faut d’abord
des points connus (points de contrble existants).

= Pourquoi une mise en station est nécessaire et quel est
son but?

Les stations mesurent les angles et les distances, mais pour
mesurer correctement ces angles et pour étre utiles, nous
devons donner a l'instrument une réeférence, il faut réféerencer
les angles, c'est le concept de référence.

Lorsque nous nous installons sur le point A et en regardant le
point B, il y a un angle déterminé qui sera notre réference
pour les mesures angulaires effectuées a partir du point A.




Mise en station sur un point connu et visée arriere

Point connu en
coordonnées
X,Y,Z

Visée angulaire pour
orienter la station

Vis. Arr.



Mise en station par station libre

Visée arriere sur au minimum 2 points connus

Point non connu

Visée sur point connu
Visées sur prisme ou sur cible

Station
Libre



Matériel Station totale

& TOPCON

Job Configure Exchange Chat Edit Calculate

SRR N

Map Connect Setup Survey Stake Apps

FC-5000

MAGNET Field
Logiciel sur le carnet de
terrain TOPCON

Station totale avec
son trépied

U0DdOLA? == Nl N

Points de contrdle connus
identifiables sur le terrain et
dans le plan importe




Mise en station

= Un nouveau projet MAGNET a été crée.

" |es points de contrble existants ont eté
importés soit a partir d'un fichier texte simple,
soit d'un plan DWG, DXF ou autre

&7 TOPCON
Projet Paramétres Echange Chat Editer Calculer

%\ L1 T

Carte  Connecter | Station Levé Implantation Apps

FC-5000




Choix de la mise en station

» Plusieurs possibilités de mises en station ou
de modification de la mise en station.

" | es 2 premieres étant les plus utilisées.

Vis. Arr.

&

Télécom.

@

Station
Libre

_ éwTOPCON L
m

LRRY

Ligne Direction
Référence de
référence

Déf.un Z Localisation

'FC-5000




Mise en station sur point connu et visée arriere

1 Paramétrage et options

Procédure pour une mise en station sur un point connu avec visee arriere

3 Procédure pour la station libre



MAGNET Field: Occupy Backsight Setup, concept

Ligne de référence

Hauteur de tourillons

< Hauteur de canne (prisme)

Point connu Vis. Arr.
On place la station a

la vertical du point

Point de visée arriere



MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr.

oy

Menu avec des

options - Station o . =DM
complémentaires § ot arametres
existants
1. H 0.000 issus de la configuration
7&3( Echelle Echelle Grille
-Point VArr
Point w -§_
A — & | [1.450 m
h"‘llul‘[ll@ -7
| ] Observation info Svt >>

Vis. Arr.



MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr. EDM | %1 | ©
Station
Point sur lequel est > § Point Lo || =
physiquement la It h 0.000 ' Hauteur de
station s tourillons :
_A. Echelle Echelle Grille hauteur de Ia
station
-Point VArr
Point w -§
> 5; 1.450 m

m‘llilhluﬁ

Vis. Arr.

[ | Observation info

Svt >>




MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr.

w | 9 | A

Option pour
specifier une
échelle
particuliere

Vis. Arr. EDM
- Station
ﬁ Point w %
| 0.000 m
AR E 4
7ét Echelle Echelle Grille “ <
-Point VArr
Point w T?
S | 1450 m
-7

|| Observation info

Svt >>




MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr. EDM '*'r‘.;-,';
-Station

ﬁ Point % %
j.j; HI 0.000 -
% Echelle Echelle Grille

Basculer entre |fPoint VAr

Point de visée Point iﬁ = <

) arriere ou ® | (190 N
Wi, seulement 7
azimuth

Vis. Arr.

Rechercher le

point a partir de la

liste ou sur la
carte.

(=angle) || Observation info Svt >> I




MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr. EDM | %% | & | @
~Station
ﬁ Point w §
| 0.000 m
AR R 4
7ét Echelle Echelle Grille
~Point VArr
Point w =
- @ |[[1.450 = ‘\; Hauteur de
<0y -7
Wl canne (hauteur
du prisme)
|| Observation info

Vis. Arr.




MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr.

Vis. Arr.

-
&

- Station

]‘u‘
iy

Point

HI

Echelle

0.000

Echelle Grille

-Point VArr

Eﬁl‘l];lll‘“ lﬁ

Choix du prisme

-7 : c’est la constant de
prisme correspondante

au prisme choisi

Il F

Topcon prisme




MAGNET Field : Visée arriere

Vis. Arr.

Station

§

Point

HI

Possibilité de spécifier les

conditions

environnementales actuelles
sur le site du projet :
température, pression

= atmosphérique

Il F

IF

mjl;l"'ﬁ _N/ T

|| Observation info

Vis. Arr.




Paramétrage

= | a station totale mesure des angles horizontaux et
verticaux avec une precision extréme ainsi que des
mesures de distance de précision.

= Une fois que nous arrivons sur le chantier, nous avons

rapidement besoin d'orienter l'instrument pour
correspondre au projet existant.

=

00

Basic observation - SHV

46.719"
78°29'33"
342°13'35"
< 0¢

TRK On MOTOR OSET  MEAS

00060

B cceo



MAGNET Field: Procedure de mise en station par visée arriere

_ #&TopCon , . #eTOoPCON

LF

Localisation

Station z Ligne Direction
Libre Def. unZ Référence de
référence

Projet Parameétres Echange Chat Editer Calculer

& AN J& Q 1 ”i“r

Carte  Connecter @ Station Levé Implantation Apps i s | Télécom.

FC-5000 i FC-5000




MAGNET Field: Procedure de mise en station par visée arriere

_#vToPCOn.

rStation

ESC
Point ou I'on > = i 5 | ﬁ) Pont St
stationne | " [ e Hauteur de Pon [
| - Echelle Echelle Grille t O u rl I | 0 n S 73‘ Echelle Echelle Grille
j rr v rPoint VArr
Point de n (1o | \5 | I Point [1000
visée arriere A m Hauteur de S | [0
canne
["] Observation info ["] Observation info

FC-5000

FC-5000




MAGNET Field : Visée arriere

@ |‘ Vis. Arr.: Normal

“IN_ Basculement entre

) [[CTeRE @

mode normal et
affichage carte

1.450 m

1.450 m

G

I

St S1
VArr 1000
Azimuth 285.0571
Déf Cercle a 0.0000
AH 0.0000

mi'“"“ln

Mes Distance

Vis. Arr.

AV 100.0000
Vers Varr N/A

4 Déf




MAGNET Field : Visée arriere

‘ Backsight: Map ~ || EDM ?;* ” ﬁ‘
S 2 A
-
R
3
A @)
> g =\
Carte -
Interactive &
“
&
A5
occ point 1 1 342°14'50"
BS Point 2 &4 w78°29'06"
(] T

5 [0 &l




MAGNET Field : Visée arriere

Pointeur laser Joystick :
on / off pour rotation
L N i ‘ v EDM || g | D || W
N
Bouton pour '\ ' (\.ez
voir les .
fonctions St 1.450 m
complémenta Rotation de la 1000 1.450 m
ires station a un angle 585.0571
particulier
Déf Cercle a 0.0000 = C
AH 0.0000 AV 100.0000
Vers Varr N/A
Mes Distance ‘Q‘,’) T { Déf

Topcon GT



Auto Pointing : permet de bien centrer la station sur le centre exact

du prisme. Intéressant dans le cas ou il y a beacoup de vent.

\ /

EDM || 4 S | A

o

7.N
b |e

STOP rotation ou

recherche

St 450 m
VAT Relockage du Lsp
Azimuth prisme
Déf Cercle a 0.0000 = C
AH 0.0000 AV 100.0000

Vers Varr N/A
Mes Distance ‘Q‘,’) T ? Déf

Topcon GT



MAGNET Field : Visée arriere

Vis.

Arr.: Normal

v|| EDM | % | ©

¢

Q7@

Données

St
VArr
Azimuth

Déf Cercle a

AH 0.0000

Mes Distance

S1
1000
285.0571

0.0000

1.450 m
1.450 m

o

I

AV 100.0000
Vers Varr N/A

F'}i Déf




MAGNET Field: Occupy Backsight Setup, defined

@ Vis.

Arr.: Normal

o | o | O | @ |

b e[

DR

St
VArr
Azimuth

Déf Cercle a

AH 0.0000

Mes Distance

S1
1000
285.0571

Permet de regler
I’angle qui sera

0.0000

Lo définit dans la
s y station.
. Pas trés important
— Def a zero DpOUT NOUS.
= Déf Az
AV 100

Vers Va

- « Valeur d'entrée

Obtenir De Instr

Ajouter 100

Subtract 100

Ajouter 200




MAGNET Field : Visée arriere

@ Vis. Arr.: Normal ~| EDM ;&; $ ﬁ
ple|¢le@ 7|@
St S1 1.450 m
VArT 1000 1.450 m
Azimuth
D&f Cerde 3 Apres Ia, mesure | c
effectuée, cette —
Permet aussi | AH 0.0000 function peArmet UN  }4100.0000
d’inclure la controle. rs Varr N/A Mesure et
distance définit 'angle
/ hori
orizontal de
our cette > - , _
P Hesure Mes Distance \ré 4 Déf la station




MAGNET Field : Visée arriere

Mesure de la
distance pas
encore faite

Backsight: Normal ~ | EDM 9

N -~ | : \
l& ORI ¢ “ le

Occ 1 5.49 USft

BS Relockage sur p.oo usft

Azimuth le prisme

Set Circle to 0°00°00" =

HA 342°14'50" VA 78°29'06"

ToBS N/A
Meas Distance *Ej’) T { Set




MAGNET Field : Visée arriere

@ Backsight: Normal

b ||

v | EDM

4
Occ 4 5.49 USft
go Lockg Surle |
prisme
Azimuth o—ooovT
Set Circle to 0°00°00" = & To BS
HA 0°00'00" VA 76°15'46"
SD 31.92 To BS 0.00
Meas Distance @:’) T { Set




MAGNET Field : Visée arriere

Vis.

Arr.: Normal

v| EDM | w0 | 9

¢t

Q1@

St
VArr
Azimuth

Déf Cercle a

AH 45.9870
DI (10.000)*

Mes Distance

51
1000
285.0571

0.0000

1.450 m
1.450 m

L VersVarr

‘ I[ i

AV 99.8700
Vers Varr N/A

9
Controle Fi Déf




MAGNET Field : Visée arriere

E Backsight

TERRIE
PC -7.0mm
Local Time 2017-08-14 17:22:58
HA Error 0°00'00"
VA Error 0°00'01"
SD Error 0.00 USft ‘7__,_—_“‘",_}
HD Error 0.00 USft ‘;V AL‘D J i
VD Error 0.00 USft WJ
dNorth 0.00 USft
dEast 0.00 Usft
dElev 0.00 Usft 1
North 10031.01
East 2000.00
Elev 507.07

descendre

7




MAGNET Field : Visée arriere

M Backsight

om0

PC

Local Time

HA Error
VA Error
SD Error
HD Error
VD Error
dNorth
dEast
dElev
North
East

Elev

-7.0mm
2017-08-14 17:22:58
0°00'00"
0°00'01"
0.00 USft
0.00 USft
0.00 USft
0.00 USft
0.00 Usft
0.00 USft
10031.01
2000.00
507.07

1

Apres ca, cliquer
sur le bouton
MAISON




MAGNET Field : Visée arriere => verification et controle

_ #&TopCon , . __ #&Topcon

Exchange Chat Edit Calculate

W\J&QEW‘:

Connect Setup Survey Stake Apps

FC-5000 i FC-5000

Menu principal Carte interactive



MAGNET Field : Visée arriere => verification et controle

: ~ aTopcon

| E] MAGNET Field
{ u A —10 USft

_#ToPCON

Appuyez pour
selectionner, puis

appuyez et
maintenez enfoncé
pour le menu
déroulant des
options

S1

1000

Implantation | inplntaten
d . t Imp. Point en Direction
u p oin Créer point en direction

sélectionné Editer

Effacer

Ajouter au Calque

FC-5000




MAGNET Field : Visée arriere => verification et controle

Stake: Map ~| EDM | 9

v
) [« ]GO @] .

(X

0.01
——— A5
umis 0002'04" To TS0.02
Tumva 0°00'08" ot Left 0.01

Implantation 3D du point

LAETOPCON.
U} E Store Point
| ‘StakeHCodesH Note ‘ Data ‘ Mark|

ESC
Name value
| Cut 0.00 USft
= Fill
Time 2017:08:15 10:27:01
4 In Tolerance Yes
< >
v Avg Info
Num Meas 3
F1 Min HA 314°47'07"
Max HA 314°47'07"
F2 Advance
-

FC-5000

Controle et vérification




Mise en station sur point connu et visée arriere

1 Paramétrage et options

2 Procédure pour une mise en station sur un point connu avec visée arriere

Procédure pour la station libre



MAGNET Field : Station libre : concept

= |a méthode de station libre vous permet de déterminer
'emplacement de la station en mesurant deux ou
plusieurs points de contréle connus / existants.

= C’est utile pour les chantiers ou vous souhaitez placer
l'instrument robotique a I'endroit le plus pratique,
sécurisé et idéal pour le travalil.

A ce stade, un projet MAGNET a été
créeé et tous les points de contrdle ont
été importés.

Station
Libre



MAGNET Field : Station libre : concept

Point d ol Point de contrble
oint de controdle existant '

existant
@ /

Unknown Point



MAGNET Field : Station libre : concept

Projet Parameétres Echange Chat

Carte Connecter

Station

FC-5000

_#vTopCOn

lLens

Editer Calculer Libre IDef. unZ Référence de Localisation
référence

Implantation Apps i < Télécom.

FC-5000




MAGNET Field : Station libre : concept

_azTopcon

{ liva)  Station Libre 2D+H

Chats

Station

arametre instrument:

Edit Points
Dist. Pt-Pt

Station

Robotisé

Données Brutes p

Aide

Code

I HI 1.450 m

Appuyer Suivant pour sélectionner et mesurer les points de controle

FC-5000

MAGNET Menu contextuel

47 T0PCON

Méthode St Libre Info Résidus

2D+H Coords

[ ] estimation échelle
[7] util calculé facteur d'échelle

Util Default mesure Précision

Distance 003
PPM
Angle Horz

Angle Vert

FC-5000

Options de la station libre




MAGNET Field : Station libre : concept
E Options St Libre

Méthode St Libre

2D+H

v

2D

3D Combiné

| ] Util calculé facteur d'échelle

Util Default mesure Précision

Distance
PPM

Angle Horz

Angle Vert

0.003

3.0

1.5

3.1

mgon

mgon

v [ X

Info Résidus

Coords v

Angulaire
Tout




MAGNET Field : Station libre : concept

. ®  &ToPCON
E‘] Station Libre 2D+H

Définir paramétre instrument:

POint de ' = ﬁ Station st
la station e

qui sera In < Hauteur de U
cree canne

Appuyer Suivant pour sélectionner et mesurer les points de contrle Svt >> Appuyer Suivant pour sélectionner et mesurer les points de contréle

FC-5000 i FC-5000




MAGNET Field : Station libre : concept

_ #ToPCOn | . & FTORCON
@ Station Libre 2D+H: Normal " @ Station Libre 2D+H: Normal

<RI P ) @[CleR 7@
RSB e Spécifier le | Al

-Spécifiez un point de controle

-Spécifiez un point de contrdle

e Point [ 000 ] & h pOint de e Point &
| — = controle = —®m

|
o4 | e L < Hauteur de ﬁm

Mesure VAv Direct canne Mesure VAv Direct
AH 45.9870 AV 99.8700

AH 45.9870 AV 99.8700

FC-5000 i FC-5000




MAGNET Field : Station libre : concept

_ #&7TOPCON . ©  #&T0PCON
@ Station Libre 2D+H: Normal " @ Station Libre 2D+H: Normal

SROEE0 J specifier le e

-Spécifiez un point de controle

-Spécifiez un point de contrdle

i e | & [ point de o P &
—m controle ) [ ®

_;%

|
o4 | e L < Hauteur de Wm

Mesure VAv Direct canne Mesure VAv Direct
AH 45.9870 AV 99.8700

AH 45.9870 AV 99.8700

FC-5000 i FC-5000

Refaire avec un autre point de controle



MAGNET Field : station libre

BS Point ResHA ResVA ResSD H V HA VA SD HR TargetType PC 'HA VA 'SD Set

3 0°00'... 0°00'... 0.00 6.00 Prism ATP1 360 314°47'36" 68°39'00" 17.38 1FSD
] a 0°00'... -0°00... 0.00 6.00 Prism ATP1360 198°46'12" 85°06'23" 61.25 2FSD
[ n | [ il )

Résultats de la station libre




MAGNET Field: station libre

Résidus du
calcul de la
station libre

@ Resection 2D+H: Results ~ | EDM 5.;*;}_ 9 ﬁ‘
| N WA VA SO MR
BS Poir ) , Vv HA (VA SD HR Target T
3 Affichage des résultats 6.00 Prism
O a4 ou de lacarte 6.00 Prism
Enregistrer les
résultats
. | Report.txt
Sd N 0.00 USft .
Ajouter une  [1.000018221383 h
Sd E 0.00 USft mesure N
SdH 0.00 USft N =

mesure

Re-Mes

Supprimer une F Supprimer Ajouter




